
3 Motoren in explosionsgeschuÈtzter AusfuÈhrung

Bauer-Getriebemotoren fuÈr Drehstromanschluû werden mit speziell ausgelegten
Asynchronmotoren geliefert. Diese Auslegung ermoÈglicht groÈûte Betriebssicher-
heit bei hohem Anzugsmoment und geringem Einschaltstrom.

Drehmomenteinsattelungen in der Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie sind weitge-
hend vermieden. Die Drehmomente sind auf die Anforderungen und EinsatzfaÈlle
des Getriebemotors optimiert. Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonder-
druck SD4.. .

3.1 Drehmomentangaben Die in den Auswahltabellen genannten Drehmomente stehen an der Arbeits-
welle voll zur VerfuÈgung. Sie gelten fuÈr Dauerbetrieb (S1-100%) bei maximaler
Umgebungstemperatur von 40o C und bis zu einer AufstellungshoÈhe von 1000
m uÈber NN. Antriebe fuÈr hoÈhere Umgebungstemperaturen oder groÈûere Aufstel-
lungshoÈhen sind auf Anfrage lieferbar. Getriebe-Wirkungsgrade, die unter den
fuÈr Stirnradgetriebe uÈblichen Werten liegen, sind bei den Drehmomenten in den
Auswahltabellen beruÈcksichtigt.

3.2 Netzspannungen Danfoss Bauer-Motoren sind listenmaÈûig fuÈr folgende Drehstrom-Netzspannun-
gen lieferbar:

MotorgroÈûe Standard-Spannungen
DXE06LA4 - DXE09LA4 220 V ~ / 380 V Y 50 Hz
0,12 - 1,5 kW 230 V ~ / 400 V Y 50 Hz*

440 V Y / 60 Hz
460 V Y / 60 Hz

ab DXE11SA4 220 V ~ / 380 V Y 50 Hz
ab 2,2 kW 230 V ~ / 400 V Y 50 Hz

440 V Y / 60 Hz
460 V Y / 60 Hz
380 V ~ / 660 V Y 50 Hz
400 V ~ / 690 V Y 50 Hz*
440 V ~ / 60 Hz
460 V ~ / 60 Hz

* = durch IEC 38 weltweit und durch CENELEC in Europa empfohlene Span-
nung.

Auslegungen fuÈr andere Spannungen sind auf Wunsch gegen Mehrpreis liefer-
bar.

Falls nicht anders angegeben, gilt fuÈr die Bemessungsspannung eine Toleranz
von +/- 5 % entsprechend IEC 60034-1.

3.3 Zeit tE Die Zeitspanne, innerhalb der sich die Wicklung durch ihren Anzugsstrom IA
von der Endtemperatur im Nennbetrieb bei der hoÈchstzulaÈssigen Umgebungs-
temperatur bis zu ihrer Grenztemperatur erwaÈrmt, ist in den Tabellen ¹Techni-
sche Datenª genannt.

Sie ist bei Auswahl des Motorschutzschalters fuÈr Antriebe der ZuÈndschutzart ¹eª
wichtig. Bei einigen Typen, vor allem fuÈr Temperaturklasse T4, sind die ein-
schraÈnkenden Anforderungen der V.I.K. zusaÈtzlich zu beachten.
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3.4 Netzfrequenzen Alle Motoren sind wahlweise fuÈr 50 oder 60 Hz mit gleicher Leistung lieferbar.
Leistungsgesteigerte Typen auf Anfrage.

3.5 Typenschild Danfoss Bauer-Getriebemotoren werden serienmaÈûig mit einem korrosionsbe-
staÈndigen Typenschild geliefert. Das Standard-Typenschild besteht aus einem
seit Jahren im praktischen Einsatz bewaÈhrten Spezialkunststoff und ist von der
Physikalisch-Technischen-Bundesanstalt (PTB) fuÈr den Ex-Bereich zugelassen.

3.6 Klemmenkasten Die KabeleinfuÈhrung der Motoren ist am Motorklemmenkasten von den Seiten
A, B oder C (D auf Anfrage) moÈglich.

Die Normallage des Kastens wird mit ¹Iª bezeichnet. Auf Wunsch kann ohne
Mehrpreis jede andere Lage (II, III oder IV) ausgefuÈhrt werden. Die Bezeichnun-
gen entsprechen dabei einer Drehung um jeweils 90o entgegen dem Uhrzeiger-
sinn bei Sicht vom Getriebe zum Motor.

Siehe Kapitel 5.1.4, 6.1.5, 7.1.5

FuÈr jede MotorgroÈûe stehen wahlweise metrische oder Pg-Verschraubungen zur
VerfuÈgung. Auf Wunsch kann der Klemmenkasten mit zwei zusaÈtzlichen EinfuÈh-
rungen geliefert werden.

Motor Klemmenkasten EinfuÈhrungen

D..06.. bis D..11.. TB222 2 x M32x1,5 + 2 x M25x1,5
D..13.. und D..16.. TB322 2 x M40x1,5 + 2 x M25x1,5
D..18.. TB422 2 x M50x1,5 + 2 x M25x1,5

3.7 Motorschutz UÈberstromschutzeinrichtungen mit stromabhaÈngig verzoÈgerter AusloÈsung, z.B.
Motorschutzschalter, sind in allen Auûenleitern als allpoliger Schutz vorzuse-
hen.

Die zur Einstellung erforderlichen Angaben werden in der AuftragsbestaÈtigung
genannt.

3.7.1 Thermistoren und
PTC-FuÈhler (Kaltleiter)

Thermistoren (TMS) sind temperaturabhaÈngige WiderstaÈnde, die in jeden Wick-
lungsstrang eingebaut werden. In Verbindung mit explosionsgeschuÈtzten Moto-
ren der ZuÈndschutzart ErhoÈhte Sicherheit sind TemperaturfuÈhler jedoch nur als
zusaÈtzlicher Schutz zum Motorschutzschalter zulaÈssig.

Eine Abnahme fuÈr ausschlieûlichen Schutz durch Kaltleiter liegt nicht vor.

3.8 Isolation Die in den Auswahltabellen dieses Kataloges beschriebenen Getriebemotoren
werden serienmaÈûig in WaÈrmeklasse F hergestellt.

Auf Anfrage kann fuÈr besondere AnwendungsfaÈlle die Wicklung fuÈr WaÈrme-
klasse H ausgefuÈhrt werden.

3.9 Schutzart Danfoss Bauer-Motoren ab MotorgroÈûe D06 sind standardmaÈûig in Schutzart
IP65 ausgefuÈhrt. HoÈhere Schutzarten (IP66, IP68) auf Anfrage.

3.10 ErhoÈhter Korrosionsschutz Bei erhoÈhten Anforderungen an die KorrosionsbestaÈndigkeit der Getriebemoto-
ren sind drei Stufen von Korrosionsschutz lieferbar:

CORO2:
(Standard bei
EExe-Motoren)

ZusaÈtzlich StahlblechluÈfterhaube mit Beschich-
tung. Die Schrauben fuÈr den Klemmenkastendek-
kel sind aus nichtrostendem Stahl.

CORO3 mit IP 66: Lieferbar ab MotorgroÈûe D08. Korrosionsschutz
wie CORO2. Motoren grundsaÈtzlich in WaÈrme-
klasse F ausgefuÈhrt. Der Klemmenkastenraum ist
durch Gieûharz vom Motorinnenraum getrennt.
Schrauben und PaûflaÈchen sind mit Spezialab-
dichtungen versehen.
Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonder-
druck SD1.. .
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3.11 Drehzahl der Arbeitswelle Die in den Auswahltabellen genannten Bemessungsdrehzahlen sind Richtwerte
fuÈr Belastung mit Bemessungsleistung. Sie koÈnnen sich (besonders bei relativ
kleinen Motoren) je nach Belastungsgrad und ErwaÈrmungszustand aÈndern.
Niedrigere Drehzahlen sind durch Kombination von Getrieben auf Anfrage
moÈglich.

3.12 Einschaltart Die Getriebemotoren sind fuÈr direkte Einschaltung geeignet. Bei Antrieben mit
Schweranlauf wird RuÈckfrage im Werk empfohlen.

StromuÈberwachte Motoren in ZuÈndschutzart ¹eª duÈrfen in Verbindung mit dem
uÈblichen thermischen Motorschutzschalter nur fuÈr normale und nicht haÈufig wie-
derkehrende AnlaÈufe eingesetzt werden.

Es sind Schutzeinrichtungen oder Maûnahmen erforderlich, die eine UÈber-
schreitung der zulaÈssigen Grenztemperatur durch zu rasche Schaltfolge verhin-
dern.

FuÈr diesen Zwecke eignen sich Thermistoren, die allerdings nur als zusaÈtzliche
Temperatur-UÈberwachung, nicht jedoch als Alleinschutz zugelassen sind.

3.13 Schutzhaube FuÈr explosionsgeschuÈtzte Motoren in ZuÈndschutzart ¹eª ist bei senkrechter
Anordnung (Motor nach oben) eine Schutzhaube uÈber der LufteintrittsoÈffnung
vorgeschrieben.

3.14 RuÈcklaufsperre (RR, RL) Motoren der GroÈûen D..08 bis D..18 sind mit RuÈcklaufsperre (beruÈhrungsfreie
Bauart) lieferbar. Die Sperrichtung bitte bei Bestellung angeben.

Die RuÈcklaufsperre ist durch die PTB zur Verwendung in explosionsgefaÈhrdeten
Bereichen zugelassen.

Bei starker Beanspruchung durch Regen oder Spritzwasser und bei senkrechter
Aufstellung mit unten angeordneter RuÈcklaufsperre empfiehlt sich eine RuÈckfrage
im Werk.

RuÈcklaufsperren sind standardmaÈûig mit zusaÈtzlichem Anstrich gemaÈû CORO 1
ausgefuÈhrt, SonderausfuÈhrungen CORO 2 oder CORO 3 sind nicht lieferbar.

3.15 Zweites Motor-Wellenende
(ZW)

Alle in der Liste aufgefuÈhrten Getriebemotoren koÈnnen durch VerlaÈngerung der
LaÈuferwelle mit einem zweiten Wellenende geliefert werden.

Mit diesem Wellenende ist bei zentralem Antrieb die HaÈlfte der Bemessungslei-
stung uÈbertragbar. ZulaÈssige Radial- und Axialbelastungen auf Anfrage. Abdek-
kungen gehoÈren nicht zum Lieferumfang.

3.16 CE-Kennzeichnung Danfoss Bauer-Getriebemotoren tragen das CE-Kennzeichen.

Sie erfuÈllen:
. die Maschinenrichtlinie (89/392/EWG)

HerstellererklaÈrung kann angefordert werden

. die Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert

. die EMV-Richtlinie (89/336/EWG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert

. die Ex-Richtlinie (94/9/EG)
Durch CE-Kennzeichnung dokumentiert, BaumusterpruÈfbescheinigung der
PTB und EG-HerstellererklaÈrung werden mitgeliefert

Weitere Informationen im Danfoss Bauer-Sonderdruck SD33.. .
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3.17 VIK-AusfuÈhrung Alle Antrieb sind auf Wunsch in einer der neuesten VIK-Empfehlung entspre-
chenden AusfuÈhrung lieferbar.

3.18 AuslaÈndische Vorschriften Die elektrische Auslegung der Motoren entspricht den Normen der International
Electrotechnical Commission (IEC ), die z.Zt. von folgenden LaÈndern anerkannt
wird: Australien, Belgien, DaÈnemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, Groû-
britannien, GUS, Israel, Italien, Japan, SuÈd-Korea, OÈ sterreich, Polen, Schwe-
den, Schweiz, Slowakei, SuÈdafrika, Tschechien, TuÈrkei, Ungarn.

Getriebemotoren fuÈr den Export nach Nordamerika mit elektrischer Auslegung
nach den Vorschriften der Canadian Standards Associations (CSA ) oder der
National Electrical Manufacturers Association (NEMA bzw. ANSI ) auf Anfrage.

44 geared motors



3.19 Technische Daten der 4-poligen Motoren fuÈr Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 50 Hz

P Typ n MN IN (400 V) Y/~ cos j IA/IN MA/MN MK/MN EG-Baumuster-
pruÈfbescheinigung

tE
T1

tE
T2

tE
T3

tE
T4

kW 1/min Nm A s s s s

0,12 DXE06LA4 1355 0,85 0,420 Y 0,73 3,4 2,2 2,2 PTB 99 ATEX 3270-Bl.01 160,0 160,0 160,0 40,0
0,18 DXE06LA4 1360 1,28 0,63 Y 0,70 3,4 2,3 2,4 PTB 99 ATEX 3270-Bl.02 50,0 50,0 50,0 19,0
0,25 DXE06LA4 1341 1,75 0,88 Y 0,69 3,3 2,3 2,3 PTB 99 ATEX 3270-Bl.03 30,0 30,0 30,0 0,0

0,37 DXE08SA4 1401 2,5 1,23 Y 0,70 3,9 2,2 2,4 PTB 99 ATEX 3271-Bl.01 27,0 27,0 27,0 0,0
0,55 DXE08MA4 1395 3,8 1,60 Y 0,75 4,2 2,1 2,3 PTB 99 ATEX 3271-Bl.02 21,0 21,0 21,0 0,0
0,75 DXE08LA4 1399 5,1 2,0 Y 0,76 4,6 2,2 2,5 PTB 99 ATEX 3271-Bl.03 16,0 16,0 16,0 0,0

1,10 DXE09SA4 1413 7,5 2,8 Y 0,78 5,1 2,3 2,7 PTB 99 ATEX 3272-Bl.02 17,0 17,0 17,0 0,0
1,50 DXE09LA4 1410 10,2 3,6 Y 0,80 5,4 2,4 2,8 PTB 99 ATEX 3272-Bl.03 12,0 12,0 12,0 0,0

2,2 DXE11SA4 1435 14,8 5,1 Y 0,82 6,2 2,2 2,9 PTB 99 ATEX 3273-Bl.02 12,0 12,0 12,0 0,0
3,0 DXE11MA4 1428 20,2 6,5 ~ 0,85 6,3 2,2 2,8 PTB 99 ATEX 3273-Bl.03 11,0 11,0 11,0 0,0
4,0 DXE11LA4 1445 26,5 8,7 ~ 0,81 7,8 2,9 3,6 PTB 99 ATEX 3273-Bl.04 9,0 9,0 9,0 0,0

5,5 DXE13LA4 1460 36 11,9 ~ 0,80 8,1 3,2 3,5 PTB 99 ATEX 3274-Bl.02 13,0 13,0 12,0 0,0

7,5 DXE16MA4 1467 49 15,2 ~ 0,84 6,9 2,5 2,7 PTB 99 ATEX 3465-Bl.01 16,0 16,0 15,0 0,0
9,5 DXE16LA4 1472 64 19,1 ~ 0,84 8,0 2,7 2,8 PTB 99 ATEX 3465-Bl.02 14,0 14,0 9,0 0,0
11,0 DXE16XA4 1473 71 22 ~ 0,84 8,1 3,0 3,1 PTB 99 ATEX 3465-Bl.04 12,0 12,0 10,0 0,0

15,0 DXE18LA4 1472 98 28,5 ~ 0,88 8,7 2,5 3,2 PTB 99 ATEX 3466-Bl.01 11,0 11,0 10,0 0,0
18,5 DXE18XA4 1471 121 35 ~ 0,89 8,5 2,3 3,0 PTB 99 ATEX 3466-Bl.02 9,0 9,0 9,0 0,0

P Bemessungsleistung bei 50 Hz Netzfrequenz
n Richtwert fuÈr die Bemessungsdrehzahl an der LaÈuferwelle bei 50 Hz

Netzfrequenz
MN Bemessungsdrehmoment an der LaÈuferwelle
IN Bemessungsstrom bei 400 V (der Strom kann im umgekehrten VerhaÈlt-

nis der Spannungen von 400 V auf die gewuÈnschte Sonderspannung
umgerechnet werden)

cos j Leistungsfaktor
IA/IN Relativer Anzugsstrom
MA/MN Relatives Anzugsmoment
tE Zeiten fuÈr die Temperaturklassen T1 ... T4

Weitere Informationen siehe Danfoss Bauer-Sonderdrucke SD4.. und SD3.. .
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3.20 Technische Daten der 4-poligen Motoren fuÈr Dauerbetrieb S1, Netzfrequenz 60 Hz

P Typ n MN IN
(400 V)

Y/~ cos j IA/IN MA/
MN

MK/MN EG-Baumuster-
pruÈfbescheinigung

PruÈfbericht tE
T1

tE
T2

tE
T3

tE
T4

kW 1/min Nm A s s s s

0,12 DXE06LA4 1660 0,70 0,370 Y 0,73 3,9 2,4 2,4 PTB 99 ATEX 3270-Bl.05 PTB Ex 00-30031 160,0 160,0 160,0 40,0
0,18 DXE06LA4 1660 1,06 0,57 Y 0,70 3,4 2,6 2,7 PTB 99 ATEX 3270-Bl.04 PTB Ex 99-30079 50,0 50,0 50,0 19,0
0,25 DXE06LA4 1660 1,45 0,80 Y 0,69 3,6 2,5 2,5 PTB 99 ATEX 3270-Bl.06 PTB Ex 00-30031 30,0 30,0 30,0 0,0

0,37 DXE08SA4 1680 2,0 1,11 Y 0,70 4,2 2,4 2,6 PTB 99 ATEX 3271-Bl.04 PTB Ex 00-30032 27,0 27,0 27,0 0,0
0,55 DXE08MA4 1680 3,1 1,45 Y 0,75 4,6 2,3 2,5 PTB 99 ATEX 3271-Bl.05 PTB Ex 00-30032 21,0 21,0 21,0 0,0
0,75 DXE08LA4 1680 4,2 1,82 Y 0,76 5,0 2,4 2,7 PTB 99 ATEX 3271-Bl.06 PTB Ex 00-30032 16,0 16,0 16,0 0,0

1,10 DXE09SA4 1710 6,2 2,5 Y 0,78 5,6 2,5 3,0 PTB 99 ATEX 3272-Bl.04 PTB Ex 00-30033 17,0 17,0 17,0 0,0
1,50 DXE09LA4 1710 8,5 3,3 Y 0,80 5,9 2,6 3,1 PTB 99 ATEX 3272-Bl.05 PTB Ex 00-30033 12,0 12,0 12,0 0,0

2,2 DXE11SA4 1710 12,2 4,6 Y 0,82 6,8 2,4 3,2 PTB 99 ATEX 3273-Bl.05 PTB Ex 00-30034 12,0 12,0 12,0 0,0
3,0 DXE11MA4 1710 16,7 5,9 ~ 0,85 6,9 2,4 3,1 PTB 99 ATEX 3273-Bl.06 PTB Ex 00-30034 11,0 11,0 11,0 0,0
4,0 DXE11LA4 1710 22 7,9 ~ 0,81 8,4 3,2 3,9 PTB 99 ATEX 3273-Bl.07 PTB Ex 00-30034 9,0 9,0 9,0 0,0

5,5 DXE13LA4 1760 30 10,7 ~ 0,80 8,6 3,5 3,8 PTB 99 ATEX 3274-Bl.03 PTB Ex 00-30035 13,0 13,0 12,0 0,0

7,5 DXE16MA4 1760 40,5 13,8 ~ 0,84 7,6 2,7 3,0 PTB 99 ATEX 3465-Bl.05 PTB Ex 00-30036 16,0 16,0 15,0 0,0
9,5 DXE16LA4 1760 53 17,3 ~ 0,84 8,2 3,0 3,1 PTB 99 ATEX 3465-Bl.06 PTB Ex 00-30036 14,0 14,0 9,0 0,0
11,0 DXE16LA4 1760 61 20,5 ~ 0,83 8,2 3,3 3,5 PTB 99 ATEX 3465-Bl.07 PTB Ex 00-30036 12,0 10,0 6,0 0,0
11,0 DXE16XA4 1760 59 19,8 ~ 0,84 8,7 3,3 3,4 PTB 99 ATEX 3465-Bl.08 PTB Ex 00-30036 12,0 12,0 10,0 0,0

15,0 DXE18LA4 1760 81 26 ~ 0,88 9,5 2,7 3,5 PTB 99 ATEX 3466-Bl.03 PTB Ex 00-30036 11,0 11,0 10,0 0,0
18,5 DXE18XA4 1760 100 31,5 ~ 0,89 8,7 2,5 3,3 PTB 99 ATEX 3466-Bl.04 PTB Ex 00-30036 9,0 9,0 9,0 0,0
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